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CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
DIRETORIA DE GRADUAGAO
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Plano de Ensino Campus: lll - Leopoldina
DISCIPLINA: Laboratorio de Controle Automatico Ili CODIGO: CTR06

3ECAUT.010

VALIDADE: Inicio: FEVEREIRO/2020
Eixo: Controle de Processos Disciplina Equalizada: Nao
Carga Horéria Total: 25 horas / 30 horas/aula Créditos: 2
Modalidade: Pratica Integralizac&o: Obrigatéria

Classificacdo do Conteudo pelas DCN: Profissionalizante/Especifico

Curso(s) Periodo

Engenharia de Controle e Automacéo 79

Departamento: Departamento Eletroeletrbnica

Ementa:

\ Atividades de Laboratdrio relacionadas a Controle Automatico Il

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

Co-requisitos
CTRO5 - Controle Automatico Il

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1.Fazer simulagbes relacionadas com a estabilidade de sistemas né&o- lineares
usando a funcéo descritiva.

2.Usar o MATLAB para simular processos de controle através de plano de fase.
3.Usar o MATLAB para aplicar os métodos graficos para solucdo de EDO de
sistemas ndo-lineares.
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Unidades de ensino Carga-horaria
Horas-aula
1.| Roteiro 1: Apresentacéo inicial da disciplina e da ementa . 2
Revisao .Discretizacdo de controladores PID
2.|Roteiro 2: Intoducéo a sistemas nao lineares; 2
3. | Roteiro 3: Série de Fourier para sinais periodicos discretos e 4
teorema da amostragem,;
4. | Roteiro 4: Introducéo a Funcao descritiva abordando o uso de 4
série de fourier;
5.|Roteiro 5: Andlise de estabilidade de sistemas néo-lineares 2
através da aproximacéao por funcao descritiva - Parte I;
6. | Roteiro 6: Analise de estabilidade de sistemas nao-lineares 2
através da aproximacao por funcao descritiva - Parte |l;
7.|Roteiro 7: Simulag&o de sistemas néo lineares através de 2
métodos numéricos - construcao do plano de fases Parte I;
8. | Roteiro 8:Simulagéo de sistemas nao lineares através de 2
métodos numéricos - construcao do plano de fases Parte lI;
9. | Desenvolvimento e efetivacao do projeto final da disciplina 6
10. | Seminario de apresentacéo de projeto final 4
Total 30

Bibliografia Basica

1.GILAT, Amos. MATLAB com aplicacbes de engenharia. 2. ed. Sao Paulo:
Bookman, 2006.

2.0GATA, Katsuhiko. Engenharia de controle moderno. 4. ed. Sdo Paulo: Pearson,
2003.

3.DORF, Richard C.; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 11. ed. Rio
de Janeiro: LTC, 20089.

Bibliografia Complementar

1.NISE, Norman S. Engenharia de sistemas de controle. 5. ed. Rio de Janeiro: LTC,
20009.

2.MATSUMOTO, Elia Yathie. Simulink 5: fundamentos. 2. ed. S&o Paulo: Erica, 2003.
3.MATSUMOTO, Elia Yathie. Matlab 6: fundamentos de programagao. Sao Paulo:
Erica, 2001.

4.MANZANO, José Augusto N. G.; OLIVEIRA, Jayr Figueiredo de. Algoritmos: l6gica
para desenvolvimento de programacdo de computadores. 21. ed. Sdo Paulo: Erica,
2007.

5.SPERANDIO, Décio; MENDES, Jodo Teixeira; SILVA, Luiz Henry Monken e.
Célculo numérico: caracteristicas matematicas e computacionais dos métodos
numéricos. Sdo Paulo: Pearson Prentice Hall, 2003.
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