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VALIDADE: Inicio: FEVEREIRO/2020
Eixo: Controle de Processos Disciplina Equalizada: Nao
Carga Horéria Total: 25 horas / 30 horas/aula Créditos: 2
Modalidade: Pratica Integralizac&o: Obrigatéria

Classificacdo do Conteudo pelas DCN: Profissionalizante/Especifico

Curso(s) Periodo

Engenharia de Controle e Automacao 8¢

Departamento: Departamento Eletroeletrbnica

Ementa:

\ Atividades de Laboratério relacionadas a Controle Automatico IV

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

Co-requisitos
CTRO09-Controle Automatico IV

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1. Conhecer o0s principais métodos e técnicas para modelagem, analise,
especificacdo e avaliacdo de desempenho de sistemas multivariaveis, através de
modelos de simulacéo.

2.Especificar os sistemas de controle automatico de sistemas multivariaveis para os
principais campos de aplicacdo, através de modelos de simulacéao.

3.Aplicar os métodos e técnicas estudadas em casos de engenharia, através de
modelos de simulacéo

4.Avaliar o desenvolvimeto dos sistemas desenvolvidos, dentro do escopo das
medidas de desempenho estudadas, através de modelos de simulacao.
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1.| Roteiro 1: Apresentacéo inicial da disciplina e da ementa - 4
atividades de nivelamento;

2. | Roteiro 2:Experimentos com sistemas embarcados; 4

3. | Roteiro 3: Identificacdo de sistemas e representacao de 4
multivariaveis;

4. | Roteiro 4: Projeto de controladores PID através de 2
representacdo em espacos de estados através da
representacao candnica de um sistema de segunda ordem,
realimentacdo dos estados e alocacao de polos;

5. | Roteiro 5: Projeto de controladores por realimentacéao de 2
estados pelo método modal,

6. | Roteiro 6: projeto por realimentacao de estados com 2
observador de estados;

7.|Roteiro 7: Projeto de erro de regime estacionario por intermédio 4
do controle integral,

8. | Roteiro 8: Outros controladores em sistemas embarcados; 4

9. | Apresentacao do projeto final da disciplina; 4

Total 30

Bibliografia Basica

1.DORF, Richard C.; BISHOP, Robert H. Sistemas de controle modernos. 11. ed. Rio
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20009.

Bibliografia Complementar

1.CAMPOS, M. C. M. M.; TEIXEIRA, H. C. G. Controles tipicos de equipamentos e
processos industriais. 2. ed. Sdo Paulo: Blucher, 2010.

2.PHILLIPS, Charles L; PARR, John; NAGLE, H. T. Digital control system analysis
and design. 4. ed. New York: Prentice Hall, 2014.

3.FRANKLIN, Gene F.; POWELL, J. David; EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de
controle para engenharia. 6. ed. Porto Alegre: Bookman, 2013.

4.GOLNARAGHI, M. F.; GOLNARAGHI, M. F.; KUO, Benjamin C. Automatic control
systems. 9. ed. John Wiley, 2010.

5.FRANCHI, Claiton Moro. Controle de processos industriais: principios e aplicacdes.
S&o Paulo: Erica, 2011.
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