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Classificagao do Contetdo pelas DCN: Profis/Especifico

Curso(s) Periodo
Engenharia de Controle e Automacéo 92

Departamento/Coordenagéo: Engenharia de Controle e Automacéo

Ementa:

Tépicos avangados e assuntos recentes nas areas de controle, automacao,
telecomunicacoes, redes neurais, l6gica fuzzy e mecatronica serdo apresentados de
forma a contribuir para uma formacao profissional sélida dos formandos.

INTERDISCIPLINARIEDADES
Pré-requisitos
176 Créditos

Co-requisitos

Disciplinas para as quais é pré-requisito

Disciplinas para as quais € co-requisito
Transdisciplinariedade (inter-relacdes desejaveis)

L

‘Bbjetivos: A disciplina deveré possibilitar ao estudante j
1.| Trabalhar com Sistemas Automaticos Modernos.

o | Utilizar Técnicas Recentes para Controle e Identificacdo de Processos.

| 3. Desenvolver Habilidades de Manuseio com Equipamentos Recentes na Industria.

‘W\idades de ensino Carga-horaria
Horas-aula

1 [Teoria e definicoes sobre malhas de controle de processos mais
comuns, presentes nas plantas didaticas SMAR® (nivel, vazao e
temperatura). Introducao as plantas didaticas da SMAR® (com 4
protocolo HART/4-20 mA e Foundation Fieldbus). Atividades praticas
envolvendo estes conceitos através da planta didatica.

5 [Teoria e demonstracdes dos protocolos industriais HART/4-20 mA e 12
L Foundation Fieldbus. Estudo dos equipamentos pertencentes as J

12
22




MINISTERIO DA EDUCAGAO ]
CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
DIRETORIA DE GRADUAGAO

CEFET-MG

Plano de Ensino Campus: lll - Leopoldina

(Palm-Top) nos equipamentos presentes na planta didatica SMAR®
HART/4-20 mA.

3. | Definicdes e aprendizagem sobre 0s softwares SYSCON, CONF700,
TAGLIST, MATLAB e VISUAL BASIC STUDIO, essenciais para

plantas didaticas; Utilizagao e manuseio de um configurador HART J

utilizagdo das plantas didaticas. Utilizagdo do protocolo OPC no 8
controle e automagao de processos industriais. Exemplos de
utilizacao.

4.|1dentificacéo e controle PID de processos de nivel utilizando métodos
conceituados, praticos e atuais na industria. O uso de indices de 12

desempenho ndo intrusivos na auditoria das malhas de controle.
5.|Identificacdo e controle PID de processos de vazéo utilizando

métodos conceituados, praticos e atuais na industria. 8

6. | Métodos de compensagao da agao integral em controladores Pl e 4
PID. Simulacdes e testes praticos nas plantas didaticas SMAR®.

7. | Atividade pratica simulagao Avaliacdo Pratica de Contratagao de 4
Engenheiro de Controle e Automacao em empresas.

8. | Desenvolvimento e apresentacao do projeto final da disciplina
envolvendo controle e automagdo de processos comumente 8

utilizados na industria, como redes neurais, fuzzy, controle
adaptativo, entre outros.

Total 60 |
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