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Ementa:

Estrutura dos servo-acionamentos e robd elétricos. Os métodos de controle de sistemas
multimaquinas. Solucdes para unidades servo motor DC, torque e métodos de controle
atual. Circuitos eletrénicos e métodos de controle atual vetor de servo-acionamentos de
motor sincrono. Métodos de controle de vetores auais de campo orientada servo-
acionamentos de motores de inducido controladas. Regulacao e controle de pisar unidade
motoras. Métodos de controle de velocidade e posicao. O controle de posicio e
sincronismo para multi-méaquina (méaquina e robds) sistemas. Os métodos de controle de
unidades do robd. Controle, protecao de servo drives, 6nibus de unidade. Inteligente, de
baixa poténcia, unidades especiais, sensores especiais, aplicacdes orientadas circuitos
integrados.

INTERDISCIPLINARIEDADES
Pré-requisitos

Co-requisitos

Disciplinas para as quais é pré-requisito / co-requisito

Transdisciplinariedade (inter-relacées desejaveis)

Bibliografia Basica
1} Schmidt 1.,Vincze Gyné, Veszprémi K.: Villamos szervo- és robothajtasok. ISBN 963
420 642 5. Miegyetemi Kiadd. Budapest. 2000.

2

3 N /
| [

Pl Iga Mordes Toledo
COORDENATIORA DO CURSO DE ENGENHARIA
DE CONTROLE £ AUTOMACAO
CEFET /MG - UNIDADE LEOPOLDINA

Péagina 1de 1




