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DISCIPLINA: Tópicos Especiais em Automação: 
Robótica Aplicada 

CÓDIGO: AUT12 

 

VALIDADE:  Início: 2021/2 
 
Eixo: Automação    Disciplina Equalizada: NÃO 
Carga Horária:    Total: 60 horas/aula       Semanal: 04 aulas/aula     Créditos: 04 
Modalidade: Teórica/Prática  Integralização: Optativa   
Classificação do Conteúdo pelas DCN: Profissionalizante/ Específico 
 
 

Curso(s) Período 

Engenharia de Controle e Automação 6o  

 
Departamento: Departamento de Eletroeletrônica 
 
Ementa: 

Introdução ao estudo de robótica e conceitos gerais; sensores comumente 
empregados em robôs; ferramentas computacionais tradicionalmente empregadas 
em âmbito industrial e acadêmico para o controle e simulação de robôs modernos; 
robótica móvel: tipos de robôs com técnicas de controle, localização, planejamento e 
SLAM; manipuladores robóticos: cinemática direta e inversa com controle e 
planejamento de trajetória; tópicos recentes e/ou avançados em robótica. 

 
 
INTERDISCIPLINARIDADES 

Pré-requisitos Código 

Programação de Computadores II  CMA04 

Lab. de Programação de Computadores II  CMA05 

Integralização de 144 créditos  

Co-requisitos  

  

 
 

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante 

1 Familiarizar-se com terminologia, equipamentos, conceitos e algoritmos 
comumente empregados em robôs modernos. 

2 Dominar o uso de ferramentas computacionais proeminentes no âmbito de 
robótica. 

3 Adquirir conhecimentos teóricos e práticos com a finalidade de analisar, planejar 
e operar robôs móveis terrestres, de modo a satisfazer a demanda industrial por 
esse profissional. 

4 Adquirir conhecimentos teóricos e práticos com a finalidade de analisar, planejar 
e operar manipuladores robóticos, de modo a satisfazer a demanda industrial 
por esse profissional. 
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5 Desenvolver atitudes de iniciativa, independência e responsabilidade no 
aprendizado. 

6 Realizar trabalhos em grupo, atuando com responsabilidade individual e 
coletiva, e com comprometimento aos prazos de entrega. 

 

Unidades de ensino Carga-horária 
Horas/aula 

1 Introdução à robótica. 6 

2 Ferramentas computacionais para controle e simulação de 
robôs. 

16 

3 Robótica móvel. 14 

4 Manipuladores robóticos. 16 

5 Seminário em tópicos avançados: visão computacional, 
veículos aéreos, inteligência artificial aplicada à robótica. 

8 

Total 60 
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  3 AGUIRRE, Luiz Antônio (Ed.). Enciclopédia de automática: controle e 
automação. São Paulo: Blucher, c2007. 3 v., il. ISBN 9788521204084 (v. 1): 
9788521204091 (v. 2): 978852120410 7 (v. 3) (enc.). 
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