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MINISTERIO DA EDUCAGAO
CENTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
CURSO DE ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAGAO - LP
CEFET-MG

ATA N° 2 /2023 - CECALP (11.51.20)

N° do Protocolo: 23062.009052/2023-17
Leopoldina-MG, 02 de margo de 2023.

Ata da 19? Reuniao Ordinaria do Colegiado do Curso de Engenharia de Controle
e Automacao, dia quatorze de dezembro do ano de 2022.

As quinze horas e oito minutos do dia quatorze de dezembro do ano de dois mil e
vinte e dois, sob a presidéncia do Professor Vinicius Barbosa Schettino, realizou-
se a décima nona Reunido Ordinaria do Colegiado do Curso de Engenharia de
Controle e Automacdo. Estavam presentes também os membros: Professor
Lindolpho Oliveira de Araujo Junior, e remotamente através da plataforma
Teams o professor Thiago Campos Acacio Paschoalin e a discente Marcella
Duque Carvalho Andrade. Apds a verificagdo de quorum, o presidente agradeceu a
presenca de todos e deu inicio a reunidao com a apresentacao da pauta enviada na
respectiva convocagéao (protocolo numero 23062.061721/2022-81): 1. Aprovagao de
Planos Didaticos do semestre 2022.2: p6s-validagao de Coordenadores de Eixo;
2. Informes. Iniciando o item 1. Aprovacao de Planos Didaticos do semestre
2022.2: pés-validagcdao de Coordenadores de Eixo, o professor Vinicius iniciou
explicando os tramites seguidos: o modelo de plano didatico foi enviado por e-mail
para os professores de cada disciplina do curso no inicio do semestre; os mesmos
fizeram o preenchimento e encaminharam por e-mail para a Coordenag¢ao do Curso;
os planos didaticos preenchidos foram encaminhados aos Coordenadores de Eixos,
que fizeram a avaliagao e pedidos das corre¢cdes necessarias; as solicitacbes de
corregcdes foram encaminhadas por e-mail para os professores, que apds corrigirem
seus planos didaticos reenviaram por e-mail para Coordenagao de Curso; os
Coordenadores de Eixo fizeram uma segunda avaliagdo, e consideraram que 0s
planos didaticos estavam atendendo a todas as exigéncias. O ultimo passo antes do
langamento dos mesmos no SIPAC, é a validagéo pelo Colegiado de Curso, que fez a
analise prévia dos mesmos. Os Planos Didaticos 2022/2 foram colocados em votagao
e aprovados por 4 votos favoraveis. Seguiu-se ao item 2. Informes, a ata da ultima
reuniao ainda nao estava pronta, ficando a aprovacdo da mesma para a proxima
reunido. Aproveitou o momento e reforcou que até a proxima sexta-feira
(16/12/2022), todas as notas do periodo devem estar langadas e fechadas no SIPAC.
Nada mais havendo a ser tratado, a reunido foi encerrada as quinze horas e treze
minutos. A presente ata foi redigida pela secretaria do curso de Engenharia de
Controle de Automacgéo, Tamyris Ferreira da Silva Bianchi Grilo, e sera aprovada e
assinada pelo presidente e demais membros do colegiado para que fique
comprovada a veracidade dos termos nela contidos. Leopoldina, 14 de dezembro de

2022.
(Assinado digitalmente em 02/03/2023 17:55 ) (Assinado digitalmente em 02/03/2023 13:14 )
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VINICIUS BARBOSA SCHETTINO MARCELLA DUQUE CARVALHO ANDRADE
SUBCOORDENADOR - SUBSTITUTO DISCENTE
CECALP (11.51.20) Matricula: 20235002688
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