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Modalidade: Teorica-Pratica Integralizacéo: Optativa

Classificacdo do Conteudo pelas DCN: Profissionalizante

Curso(s) Periodo

Engenharia de Controle e Automacao 92

Departamento: Eletroeletronica

Ementa:

Introducdo aos sistemas de automacdo industrial. Tecnologias de sistemas de
automacao industrial. Manufatura integrada por computador. Sistemas distribuidos de
controle e supervisdo. Modelacdo de sistemas discretos conduzidos por eventos
usando Redes de Petri. Integracdo de sistemas de manufatura.

INTERDISCIPLINARIEDADES

Pré-requisitos

N&o ha

Co-requisitos

Nao ha

Objetivos: A disciplina deverda possibilitar ao estudante

1.

Conhecer tecnologias e sistemas de automacédo industrial, nhomeadamente
controlo numérico, sistemas de armazenamento e transporte de materiais, e
ferramentas suportadas por computador;

Obter conhecimentos de robdtica, nomeadamente ao nivel da classificacéo,
acionamento, cinematica, sensoriamento e atuacéo, e aplicacdes tipicas;

Operar e programar robds industriais;

Obter conhecimentos de sistemas flexiveis de manufatura (FMS) e producao
integrada por computador (CIM);

Obter conhecimentos sobre técnicas de lean manufacturing;

S A N e A

Modelar e analisar sistemas discretos conduzidos por eventos usando Redes
de Petri;

Obter conhecimentos de sistemas de controle e superviséo distribuidos usando
sistemas multiagente;

Projetar, implementar e integrar sistemas de automacao de equipamentos,
células ou cadeias de processos ao nivel da planta fabril.
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Unidades de ensino

Carga-horaria

Horas-aula
Introducao aos sistemas de automacéao industrial:
e Definicdo, tipos de automacao, tipos de produgéo, 4
atividades de producéo e funcbes de manufatura.
Tecnologias de sistemas de automacéo industrial:
e Robotica industrial, controle numérico, sistemas de 10
armazenamento e de transporte automatico;
Manufatura integrada por computador:
e Sistemas de manufatura flexivel, producgédo integrada por
computador (CIM);
e Ferramentas computacionais de apoio a atividades de 10
manufatura (CAD, CAM, CAE, CAPP etc.);
e Ferramentas lean;
e Sistemas de controle da producdo;
Sistemas distribuidos de controle e supervisao:
e Requisitos para o controle de processos industriais
distribuidos;
e Sistemas multiagente; 12
e Sistemas orientados ao servico;
e Anorma IEC 61499 - Function Blocks;
e Dominios de aplicacdo: manufatura, redes elétricas,
logistica, controle de trafego, etc.
Modelagem de sistemas discretos conduzidos por eventos
usando Redes de Petri:
e Andlise e requisitos de modelagem. Linguagens de
modelagem de sistemas conduzidos por eventos;
e Redes de Petri: definicdo, simbologia, regras basicas e 12
propriedades;
e Analise e validacédo de Redes de Petri;
e Redes de Petri temporizadas. Redes de Petri de alto
nivel.
Integracéo de sistemas de manufatura:
e Necessidade da integracdo de sistemas e problemas
associados; 12
e Niveis de integracdo. Mecanismos e arquiteturas de
integracao. Interoperabilidade.
Total 60

Bibliografia Basica

GROOVER, M. P. Automacao industrial e sistemas de manufatura. 3. ed. Sao

L Paulo: Pearson, 2011.
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" | Prentice Hall, 1992.
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Engineering, Addison-Wesley, 1993.

DESROCHERS, A. A.; AL-JAAR R. Y.; Applications of Petri Nets in

4. | Manufacturing Systems. Modelling, Control and Performance Analysis, IEEE
Press, 1994.
5 GROOVER M.; WEISS M.; NAGEL, R.; ODREY, N, Industrial Robotics:

Technology, Programming and Applications, McGraw-Hill, 1986.

Bibliografia Complementar

ROMEIRO FILHO, E.. Sistemas integrados de manufatura para gerentes,
engenheiros e designers. Sao Paulo: Atlas, 2015.

2. | SLACK, N. et al. Administracdo da Producao. Sdo Paulo: Atlas, 1996.

3. | NATALE, F.. Automacéo industrial. 10. ed. Sdo Paulo: Erica, 2009

4 FRANCHI, C. M.. Controle de Processos Industriais: Principios e Aplicagdes.
" | Editora Erica, 2014.

5 PRUDENTE, F.. Automacado industrial: PLC: teoria e aplicagbes: curso

bésico. 2. ed. Rio de Janeiro: LTC, 2011. ISBN 9788521606147 (broch.).
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