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Ementa:

Introducdo ao projeto de controle classico: conceito e objetivo, estabilidade,
rastreamento, regulacao, sensibilidade. Projeto de sistemas de controle pelo método do
Lugar das Raizes: conceito, esboco do Lugar das Raizes e anadlise da dindmica de
sistemas (caracteristicas transitorias, erro em regime, estabilidade); compensador de
avancgo, atraso e avancgo-atraso; controladores PID (tradicionais e modificados). Projeto
de controle digital pelo Lugar das Raizes. Projeto de sistemas de controle pelo método de
resposta em frequéncia: conceito de resposta em frequéncia; esbogo dos diagramas de
Bode; analise da dindmica de sistemas (caracteristicas transitdrias, erro em regime,
margens de estabilidade); critério de estabilidade de Nyquist; compensador de avanco,
atraso e avango-atraso.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatéria | Optativa
Engenharia de Controle e Automag&o 6° gontrole de X
rocessos

INTERDISCIPLINARIDADES

Prerrequisitos

GO03CAUT1.01 — Controle Automatico |

Correquisitos

Nao ha

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

1 Compreender os principios basicos da Teoria de Controle Classico.

2 Analisar estabilidade e dindmica de sistemas pelo método do Lugar das Raizes e
métodos de resposta em frequéncia.

Projetar controladores no dominio continuo pelos métodos do Lugar das Raizes e
de Resposta em Frequéncia.

Projetar controladores no dominio discretos pelo método do Lugar das Raizes.

|~

Usar o método de resposta em frequéncia para analisar sistemas de controle.

Unidades de ensino Carga-horaria

Horas/aula
1 Introdugéo ao projeto de controle classico 02
Método do Lugar das Raizes:
o - Conceito e aplicabilidade do método 10
- Esboco e Refino do Lugar das Raizes
- Analise de Estabilidade e propriedades Dindmicas
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Projeto de controladores pelo método do Lugar das Raizes:
- Compensador de Avanco de Fase
- Compensador de Atraso de Fase
- Compensador de Avanco-Atraso de Fase e Controlador PID
- Controlador PID

12

Método de Resposta em Frequéncia:
- Conceito e aplicabilidade do método
- Esbog¢o do Diagrama de Bode
- Andlise da dindmica de sistemas (caracteristicas transitérias,
erro em regime, margens de estabilidade)
- Critério de estabilidade de Nyquist

12

Projeto de controladores pelo método de Resposta em Frequéncia:
- Compensador de Avanco de Fase
- Compensador de Atraso de Fase
- Compensador de Avanco-Atraso de Fase
- Controlador PID

12

Projeto de Controladores no dominio discreto:
- Conceito, representacdes e estabilidade
- Implementagdes de Controladores
- Simulacbes computacionais

12

Total

60
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