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CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO TECNOLOGICA DE MINAS GERAIS
DIRETORIA DE GRADUACAO
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CAMPUS: Leopoldina ]
DISCIPLINA: Laboratério de Controle Automatico | | CcODIGO: GO3LCAU1.01
Inicio: 2023/1

Carga Horaria: Total: 30 horas/aula Semanal: 02 aulas/aula Créditos: 02

Natureza: Pratica

Area de Formagao - DCN: Especifica

Competéncias/habilidades a serem desenvolvidas C2.0, H2.1, H2.3, H2.4, C5.0, H5.1
Departamento que oferta a disciplina: Departamento de Eletroeletrénica

Ementa:

Atividades de laboratério relacionadas a Controle Automatico |; simulagao de modelos em
computadores com software e pacotes especificos; obtencdo de modelos por método de
identificagdo; sintonia de controladores PID; experimentos de controle na planta industrial.

Curso(s) Periodo Eixo Obrigatdria | Optativa
Engenharia de Controle e Automagao 50 l(j)ontrole de X
rocessos

INTERDISCIPLINARIDADES

Prerrequisitos

Nao ha

Correquisitos

GO03CAUT1.01 — Controle Automatico |

Objetivos: A disciplina devera possibilitar ao estudante

y Compreender o processo de simulagao computacional de sistemas dindmicos e
sistemas de controle.

Simular sistemas de controle com software e pacotes especificos de simulagio.

Analisar a resposta de sistemas de controle frente a alteragdo de parametros do
controlador PID.

Realizar a identificacdo de sistemas utilizando o método da curva de reacao.

Realizar experimentos na planta didatica, avaliando o desempenho e estudando o
impacto de ndo linearidades no desempenho do controlador.
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Unidades de ensino Carga-horaria
Horas/aula

Simulacao de sistemas modelados no espaco de estados:

- Solugcédo numérica de EDOs

- Uso de softwares de computagcdo numérica para simulacao de
sistemas

10

Simulagao de controle no espacgo de estado com o Simulink:

- Identificacido de sistemas com o método da curva de reacao
2 | - Sintonia do controlador PID com a regra de Ziegler Nichols 10
- Sintonia fina do controlador PID

- Andlise de desempenho frente a variagdo de K, K; e K

Experimentos de controle automatico na planta didatica:
- Controle liga desliga 10
- Controle PID

- Analise de comportamento de plantas reais
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Bibliografia Basica

1

NISE, N. S.. Engenharia de sistemas de controle. 7 ed. Rio de Janeiro: LTC, 2017.

2

OGATA, K.. Engenharia de controle moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Pearson Education
do Brasil, 2010.

3

DOREF, R. C.; BISHOP, R. H.. Sistemas de controle modernos. 11 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2018.

Bibliografia Complementar

1

GILAT, A.. MATLAB com aplicagcbes em engenharia. 2 ed. Porto Alegre: Bookman.
2006.

HANSELMAN, D.; LITTLEFIELD, B.. Matlab 6: Curso Completo. Sao Paulo:

2 Pearson Prentice Hall, 2003.

3 MATSUMOTO, E. Y.. Simulink 5: Fundamentos. 2 ed. Sao Paulo: Editora Erica,
2003.
PRESS, W. H.; TEUKOLSKY, S.. A.; VETTERLING, W. T.; FLANNERY, B. P..

4 Numerical Recipes in C: The Art of Scientific Computing. 2 ed. Cambridge,
Cambridge University Press, 1992. Disponivel em: <www.numerical.recipes>. Acesso
em 25 out. 2022.
SPERANDIO, D.; MENDES, J. T.; SILVA, L. H. M.. Calculo numérico:

5 | caracteristicas matematicas e computacionais dos métodos numéricos. Prentice

Hall, 2003.
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